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Souradnicoveé soustavy

body 3D prostoru — trojice Cisel

zakladni rovina — rovina xy
zakladni smér — smer osy x

soustavy rozliSujeme podle
» druhu: pravouhlé, sferické

» polohy pocatku: topocentrické, geocentrické, selenocentricke,
jovicentrické, heliocentrické

« zakladni roviny a sméru: obzornikové, rovnikové, ekliptikalni,
galakticka

pravouhlé souradnice — projekce na osy X,y,z

sférické souradnice
e r —délka privodice
« 0 — Uhel privodic¢e od zakladni roviny
e @ — Uhel primétu privodice do hlavni roviny od hlavniho sméru

z=rsin0O, y=rcos0Osing, x =rcos0cose



sféricka trigonometrie

s
“

neprazdny pranik sféry a roviny je
* hlavni kruznice (A), pokud rovina obsahuje stred sféry, tj. stfed
sféry je zaroven stfed hlavni kruznice

- vedlejsi kruznice (B) vznika v ostatnich pfipadech

sféricky trojuhelnik




 strany tvori oblouky hlavnich kruznic
- Uhly A,B,C jsou uhly mezi rovinami/kruznicemi
- délky stran a,b,c jsou uhly obloukl vzhledem ke stfedu sféry

kosinova véta
Ccosa = cosc cosb+sinc sinb cos A
sinova véta

sinC _sinB _sinA
sin ¢ sin b sin a

zemepisné souradnice

rovnik (R) — hlavni kruznice kolma k zemske ose
polednik — hlavni kruznice prochazejici severnim a jiznim pélem
mistni polednik — polednik prochazejici mistem pozorovatele



zakladni rovina — rovina rovniku

zakladni smér — spojnice stfedu zemé a priseciku rovniku se za-
kladnim (greenwichskym, nultym) polednikem (G)

zemepisna Sitka ¢ — oblouk méfeny po mistnim poledniku od rovniku
po dané misto

zemepisna délka A\ — oblouk mérfeny po rovniku od nultého po mistni
polednik

rovnobézky — vedlejSi kruznice délky d = 2w Rcos@
nautickd mile — 1,852 km
uzel — 1nm/hod

ortodroma — nejkratSi spojnice dvou mist na zemi

d=R cos_l[sincplsincp2 + oS ¢, COS p, CoS (A, —A,)]

GPS navigace
« zemé aproximovana elipsoidem 6378/6353 km
* presné atomove hodiny
 satelity vysilaji Cas a polohu
* prijimac¢ — 4 neznamé (poloha, ¢as) — Ize urcit s pomoci 4 satelitdi



nebeska sféra

P — pozorovatel SSP

O — obzor
Z (N) — zenit (nadir)
S (J) — severni (jizni) bod

R — rovnik/svétovy (nebesky) PN\ P
rovnik

SSP — severni svétovy pol
(o —zemepisna Sitka P N

rovina obzoru — rovina te¢na k
zemské sfére v P

obzor — prlisecik této roviny s
nebeskou sférou

zenit/nadir — smeéry kolmeé k
roviné obzoru

SSP a JSP — prlisec¢iky zemské

> N

osy s nebeskou sférou Y N
meridian — hlavni kruznice na nebeské sfére prochazejici SSP a Z
J (S) — pruseciky meridianu s obzorem

svétovy rovnik — prisecik roviny zemského rovniku s nebeskou sférou

hlavni kruznice se stfedem v P

protina obzor ve vychodnim/zapadnim bodé

rovina rovniku je kolma na spojnici SSP s JSP

uhel 90° — @ mezi svétovym rovnikem a obzorem

na rovniku, @ = 0°, svétovy rovnik prochazi zenitem

na poélech, ¢ = 90°, —90°, svétovy rovnik splyva s obzorem



obzornikové souradnice

SSP

topocentrické soufadnice

zakladni rovina — obzor
zakladni smér — smeér k jiznimu bodu obzoru
vysSkova kruznice — hlavni kruznice prochazejici zenitem a nadirem

vySka h— oblouk vySkové kruznice mezi objektem a obzorem

h e (—=90°, 90°) méfeno od obzoru smérem K zenitu, tj. kladné
(zaporné) hodnoty nad (pod) obzorem

zenitova vzdalenost z =90° — h

azimut A — oblouk obzoru mezi meridianem a vyskovou kruznici
prochazejici objektem



A € (0°, 360 °) méfeno od J ve sméru otaceni oblohy, tj. na zapad

* VvyuZiti pro stanoveni viditelnosti astronomickych objekt( v
daném misté a Case

- pohyby ve vySce a azimutu jsou realizovany tzv. azimutalni
montazi teleskopu — nejCastéji pouzivany typ montaze

- vyska i azimut zavisi na misté pozorovani a nerovnomerné se
meéni v Case vlivem otaceni nebeské sfery



