OPT/SFA

LO2



Vypocty s vyuzitim FT

konvoluce

o0

s(x)=g(x)xh(x)= | g(g)h(x—E)dE

* popisuje tzv. linearni prostorove invariantni systémy
» jedna z funkci obvykle predstavuje vstupni signal a druha
charakterizuje system (napf. impulzni odezva)

* vyuziti pro simulaci optickych systémd, filtraci obrazu ...

ve spektru prejde konvoluce na nasobeni

priklad:

1, |x|<1/2

rect(x) = 0. |x>1/2

1+x, —1<x<0

A —
(x) 1—x, 0<x<l1

konvoluce dvou obdélnikovych funkci

g(x)=h(x)=rect(x) @ s(x)=A(x)



priklad: konvoluce obdélnikové viny s Gauss. funkci vyhladi hrany

kfizova korelace

s(x) = g(x)x hlx) = | gle)h(e—x)"de
« charakterizuje podobnost dvou signal(
 pro realné funkce symetrické viici pocatku prejde v konvoluci
« pokud g(x)=h(x), je s(x) autokorelace
» vypocet podobné jako u konvoluce s komplexné sdruzenym

spektrem h(x)

* vyuziti pro charakterizaci zobrazovacich systému, detekci signalu

derivace funkce

ig(x) — lim glx +dx)—g(x)

dx dx-0 dx

» nékteré senzory méfi derivaci (S-H)
* numericky nestabilni, ztrata presnosti

» selze pro vysSi derivace

derivace s pomoci FT

Pl
ldxn

g(X)} =(i2nf)".7 [g(x)]

X2

priklad: derivace fce e = — diference vs FT



