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Diskriminace — rozeznavani vzoru

rozeznavani

- UKol rozeznat signal s(x, y)

. vstup g(x,y) je zpracovan systémem s odezvou h(x, y)
pfizplisobeny (matched) filtr
h(x,y)=s"(—=x,~y)
H(f.f,) =S (f.f,)

vystup systému
vix,y)=glx,y)=h(x,y)=glx,y)*s(x,y) (kfizova korelace)
V(Ff )= Gl ) H(fuf ) =Gl o) S (Ff)

pokud je na vstupu hledany signal g = s, pak
=|S|* redlna fce, t.j. modulovana rovinna vina
. nasledn& v = .7 '[V | vytvofi silny signal v pogatku soufadnic

- intenzitu fltrd je nutno normalizovat

vlastnosti prizplsobeného filtru

* rozezna hledany vzor
* prostorova invariance

* moznost multiplexovani vice vzor(
» obtizné Ize resSit invarianci filtru vzhledem k transformacim
hledanych vzor(

priklad: rozeznavani znaku na textové strance, multiplexovany filtr



neuronove sité

konstrukce filtru se znamou korelaci s trénovacimi funkcemi g
(gn * h)O - Cn

napf. poZzadujeme perfektni korelace ¢ =0, 1

konstrukce filtru
h=> a g,

koeficienty rozkladu filtru

gk * h= Zan <gk * gn)O - Z:an Pkn - Ck
n n

matice P znamych korelaci

Pkn - (gk*gn)o — ﬂ gk(X,J’)QZ(X,y)dxdy

soustava linearnich rovnic pro koeficienty

Pa=c
feSim napf.
a=P ¢

vyhoda: Ize trénovat na otoCené/skalované verze hledaného vzoru

nevyhoda: mensi odstup signalu od Sumu — vétsi pravdépodobnost
chyby nebo preslechu

priklad: rozeznavani rotovanych verzi znaku



