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Rekonstrukce obrazu

model neidealni detekce

i(x) =o(x)*s(x)

« 0(x) - neznamy objekt
* i(x) - detekovany obraz
* s(x) - znaméa odezva detekce

ve spektru

I(f)=o0l(f)s(f)
rekonstrukce (odhad) objektu

O(f)=HI(f) I(f)
« H(f) - hledany filtr

inverzni filtr

problémy inverzni filtrace

« S(f)=0prof>f,

« vyskyt nulovych bod{ unvitf prenaSeného pasma

» Sum — maximalni zesileni tam, kde nebyl pfenesen zadny
uziteCny signal

priklad: inverzni filtrace rozmazaného obrazu bez Sumu a se Sumem



Wieneruv filtr

model se zahrnutim aditivnhiho Sumu

i(x)=o0(x)*s(x)+n(x)
ve spektru

I(f)=O(f)S(f)+ N(f)
predpoklady

« o(x)in(x)jsou nahodné veli¢iny

« o(x) an(x) nejsou korelovany,

tj. [O(F)N(f) =0

filtr minimalizujici stfedni kvadratickou chybu odhadu

S"(f)
IS(F)IF+ o, (F)1o,(f)

H,(f)=

spektralni intenzity objektu a Sumu

o,(F) = IN(FP), o,(f)=o(F)R)

faktor ¢, /¢, regularizuje inverzi, v limité ¢ /¢ - 0 bude

H.,(f)~ ﬁ (inverzni filtr)
napr.
s(f) = Sl
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priklad: pouziti Wienerova filtru pro zaostfeni zaSuméného obrazu



